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Validation du systéme de mesure des

paramétres du membre inférieure'”.

- Les coéficients de reproductibilité inter
et 1ntra-observervateur pour le systéme |
EOS® sont respectivement de X

Qed 2

* Meilleur reproductlblht (\\tsn\er- e
observateur et meilleur é(@lsmn
systtme EOS® pal: au mesures “
2D clasmqu@ pangonogramme Ll

NuUMmMeEriseé. @

: Guenoun, B. %egan F. Aim, D. Hannouche, R. Nizard (2010). "Interest of the EOS ® three
dimensional reconstructions for the measurement of lower limb clinical parameters." EFORT 2010. R L |
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Objectifs I

* Mesure de I’ensemble des parametres de hanche a@t et
apres la mise en place d’une prothese totale de h %\w 7 afin de
tester la fiabilité des mesures lors de la pré e&é 1mplant

*Etude pratique dans 1 ’utilisa Metldlenne du systeme
d’imagerie EOS®. O(
\<

* Evaluer, grace a'\’()x)t gadlologlque de mesure EOS®, notre

capacité a res@.l I’anatomie lors de la mise en place d’un
prothése@‘t&le’ de hanche.
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Materiel et méthode I

® 30 patients dans le cadre d’un bilan pré et postopéret%ire de
la pose d’une PTH. GO

® PTH CERAVER CERAFIT® impactée Al/&l)@ :

® 2 observateurs indépendants ont réali \s mesures grace au
systtme EOS® et sur les ?@gaphles du bassin 2D
numerisées. O(\'

® Parametres testes 6

° Longueu C]J@ r longueur du membre complet.

° D1a e la téte fémorale, longueur du col, offset
@1 angle cervico-diaphysaire et antéversion du col
femoral
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Materiel et méthode

Pré opératoire
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Materiel et méthode

Post opératoire

|8

HOPITAL LARIBOISIERE



Résultats: Coefficient de corrélation
parametres du membre inférieure.

2

Corrélation C&@(\m
Inter-Opérateur pérateur
D 0,551 0.642

[0,355-0,700] [0,539-0,813]

EOS® 0,869 0,902

[0,734-0,936] [0,813-0,950]

) 0,672 0,702

Post- [0, 515 0,783] [0,539-0,813]

Opératoire 1 qu 0,900 0,890

[0,834-0,945] [0,797-0,939]

Préopératoire
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Reésultats

Différence Différence §
Pré-opératoire | Post-opératoire §

Offset -0,0710 0.012

[-1,388:1,713] [-1.449 : 1,123]
./
e\ \<

\,K

Différencé

82.1 % 85.3 %
<lcm
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Reésultats

Parametres imposes par le dessin de |
I’1mplant fémoral: @6
* Angle cervicodiaphysai;&\QQ
(122,9° — 129,0°). O
* Diametre de la ¢morale
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Reésultats: Antéversion du col
femoral.

Pre¢-
~ opératoire oer atoire

Angulation 7,489° 1,803°

- [-26,357:26,900] | [- 246 ; 28,205

Différence 2,953° -5,075O

[:30.641 -22.337] | 3224931227
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Discussion |.

* Mesures automatis€es et précises e%ji@ et en
postopératoire. 6\(}\\)
S

Forte reproductlblhte Q\%Otechmque opératoire
permettant le ret sement de l’anatomie du
membre apre.i.\{{ longueur du membre inférieur
et offset ral)

o
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Discussion |.

)

Faible disponibilité du systéme E eP
5
oIntérét d’une telle précisio’des mesures.
O

*Persistance \(\)ﬂ@anomalie lors de
reconst ﬁ& préesentant des 1mplants
prot&éﬁe&
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Conclusion I

* OQOutil fiable de mesures des parametres de hanche
en pre et en postopératoire. O
o\
* (Capacité a restituer l’anatomi%$\1t olatéral chez
pres de 50 % des patients\\\OQ
o)

* La prochame @@eenvisagée est la réalisation

d’une nfication  préopératoire  compléte
intégraft- Te design des implants et la possibilité
d%%ilcipé, de la manicre la plus précise, le résultat
postopé€ratoire.
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